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A method for measuring the movement count of a person 
being monitored, comparing the measured count with a set value and 
generating an alarm signal when the measured count Is lower than 
the set value. The monitoring apparatus includes at least one motion 
sensor (1) and a processing logic unit (2) linked to a telephone module 
(3) enabling one or more persons to be alerted. Such monitoring 
meets a number of needs and is particularly useful for extending 
the independence of elderly persons and minimising their sense of 
loneliness and isolation. 

(57) Abrege 

Le proceed consiste a mesurer. par comptage, la frequence 
des defacements de la penotvie surveilldc, a comparer la frequence 
mesuree a une valeur de consigne et ft emettre un signal d'alarme 
lorsque la frequence mesuree est infeneure a la valeur de consigne, 
L' installation de surveillance compreod au moins un dOecteur de 
mouvement (I) et une unite* logique de naitement (2) asiociee a 
un module telephonique (3) permcttant d 'alerter une ou phuieurs 
personnes. Cette surveillance pennet de satisfaire ptusieurs besoms, 
en particulier de prolonger rindependance de personnes ftgees et de 
minimiser chez ellej la perception de solitude et d'isolement. 
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Procede — et installation de surveillance de personnes 

dans une habitation. 

La presente - invention a pourobjet un procede et une 
installation de surveillance de personnes dans une . ha- 
bitation au moyen d'au moins un detecteur de mouvement.. 

De la demande de brevet internationale WO 94/20 93 9, on 
connait une installation de surveillance destinee a la 
surveillance d'une personne occupant seule un logement, 
cette installation £tant constitute d'un detecteur de 
mouvements associe" a un dispositif d'alarme commands, 
d' autre part, par un dispositif de temporisation de 
telle manidre qu'en 1' absence de detection de mouve- 
ments, le dispositif d'alarme emet, apres ecoulement de 
la temporisation, un signal d'alarme qui peut etre 
transmis a distance. Cette installation permet d' aler- 
ter la f ami lie d'une personne isolee ou un medecin d'un 
comportement anormal de la personne surveillie. La du- 
ree de temporisation retenue correspond a une p£riode 
normale de sommeil. Une temporisation plus courte au- 
rait pour effet de d£clencher des alarmes intempestives . 

Un detecteur d' inactivity a infrarouge passif travail - 
lant selon le mime principe est decrit en detail dans 
la revue ELECTRONIQUE RADIO PLANS 519, pages 50, 55 et 
56. 

Cette installation permet done pratiquement de contro- 
ler si la personne surveill€e s'est levee, pour se 
rendre a sa chambre de bain, apres une piriode de som- 
meil normale. Elle a done pour effet d' assurer la per- 
sonne surveillee que sa famille ou son medecin sera 
alertee en cas de problemes graves de sante, voire de 
son dSces. L' installation permet d'enlever ainsi 



1 



wii y utsoy / - — * 

2 

l'angoisse qu'une personne seule peut ressentir a 
l'idee de se retrouver seule dans un etat grave. 

L' installation selon l'art anterieur ne permet toute- 
fois pas d'avertir un tiers d'une simple diminution du 
mouvement due, par exemple, a une depression ou a une 
difficulty de se reinserer dans une vie independante 
apres §tre sorti d'h6pital. Or, la baisse de deplace- 
ments d'une personne seule dans son logement est recon- 
nue par les medecins comme pouvant £tre un signe de de- 
pression, eventuellement accompagnee de risques suici- 
daires. A ce stade, le tiers alerte pourrait manif ester 
sa presence et sa solidarity, manifestation qui pour- 
rait etre suffisante pour lutter contre la tendance de- 
pressive . 

La connaissance des deplacements apres un sejour en 
hopital permettrait en outre de determiner si une per- 
sonne est suffisamment remise pour s'assumer seule et 
se reinsurer dans sa vie independante et si elle peut 
se passer d'une aide £ domicile. 

Dans la demande de brevet WO 90/06 650, il est en- outre 
propose un systeme de surveillance consistant a faire 
appeler automatiquement au telephone, a intervalles 
prSdefinis, la personne a surveiller. Cette m£thode est 
tr£s contraignante et n'apporte pas de solution au pro- 
bleme de la prevention et de 1' analyse de 1' activity. 

L' invention a pour but de proposer un procede de sur- 
veillance repondant aux besoins susmentionnes et per- 
mettant de prolonger 1 ' indSpendance des personnes agees 
et de minimiser chez elles la perception de solitude et 
d' isolement . 
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Le procede de surveillance selon 1' invention esc carac- 
terise en ce qu'on tnesure, par comptage, la frequence 
des deplacements de la personne surveillee. 

Le comptage peut etre exploite de deux manieres diffe- 
rences . 

Selon un premier mode d' exploitation, on compare la 
frequence mesuree a une valeur de consigne et on emet 
un signal d'alarme lorsque la frequence mesuree est in- 
ferieure a la valeur de consigne. 

Selon un second mode d' exploitation, differents messa- 
ges sont envoy£s en fonction de la frequence des depla- 
cements. On distinguera, par exemple, une activite nor- 
mals une activite tres reduite et une activite excep- 
tionnellement elevee. 

Le procede s' applique bien entendu 6galement a la sur- 
veillance d'un couple de personnes. 

L' invention a egalement pour objet une installation de 
surveillance caracterisee en ce qu'elle comprend, en 
plus d'au moins un detecteur de mouvements, une unite 
logique de traitement comprenant un compteur de depla- 
cements comptant et mesurant le nombre de deplacements 
detectes, une memoire dans laquelle est memorised une 
consigne exprimee en nombre de deplacements par unite 
du temps, un comparateur comparant le nombre de depla- 
cements compt€s avec la valeur de consigne, des moyens 
d' emission d'un signal d'alarme lorsque le nombre de 
deplacements comptes est inferieur a la consigne, des 
moyens d' introduction d'une consigne et, des moyens 
d' interrogation a distance de 1* unite logique de trai- 
tement. 



La valeur de consigne peut etre introduite manuelle- 
ment, mais 1' unite logique de traitement est, de prefe- 
rence, concue de maniere a pouvoir fonctionner selon un 
mode d' apprentissage et a calculer elle-meme la valeur 
de consigne . 

L' apprentissage peut se faire par le comptage d'un 
nombre de deplacements sur une p£riode determinee , par 
exemple 24h # la consigne correspondant alors a une 
fraction de ce nombre de deplacements. 

L' apprentissage peut se faire egalement par le comptage 
du nombre de deplacements en continu, sur une duree il- 
limit6e, 1' unite* logique de traitement calculant perio- 
diquement le nombre de deplacements par unite" de temps, 
par exemple 24h, et calculant la consigne comme ci- 
dessus. 

L' installation selon 1' invention permet done de detec- 
ter une baisse d'activite relativement a une activite 
consid€r€e comme norma le et propre a la per9onne sur- 
veillSe. Les moyens d' interrogation a distance de 
1' units logique de traitement ou d' envoi systematique 
et rSgulier d' informations permettent d'effectuer une 
surveillance ayant la qualite d'un suivi sans attendre 
le d€clenchement d'une alarme. Une telle possibility 
rassure encore davantage la personne seule en reduisant 
enormement le sentiment de solitude. L' interrogation 
permet en outre au medecin ou a la societe de surveil- 
lance d' assurer un suivi medical beaucoup plus fin que 
par le seul recours a 1 ' alarme . 

Selon un mode d' execution prefere de 1' invention, 
l'unite logique de traitement de 1' installation est 
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equipee d'un procesaeur et elle est agencSe de maniere 
a fonctionner selon differents modes, a savoir un mode 
d' apprentissage , un mode de surveillance, un mode 
d' avertissement, un mode d' interrogation et un mode 
d' information. 

En mode d' apprentissage, 1 ' installation est capable de 
determiner une valeur de consigne en fonction de la mo- 
bilite normale de la personne surveillee. 

Le dessin annexe* representee a titre d'exemple, une 
forme d' execution de 1' invention. 

La figure 1 represente un schema-bloc de 1' installation. 

La figure 2 est un logigramme de f onctionnement en mode 
d' apprentissage par comptage sur une periode de 24h. 

La figure 3 represente le logigramme de f onctionnement 
en mode d' analyse et de surveillance. 

La figure 4 represente le logigramme de f onctionnement 
en mode d'alarme. 

La figure 5 est le logigramme de f onctionnement en 
modes d' apprentissage par comptage en continu sur une 
dur6e illimitee, d' analyse et de surveillance. 

La figure 6 est le logigramme de f onctionnement en mode 
d' interrogation a distance. 

La figure 7 est un logigramme illustrant d'autres 
fonctionalit£s possibles. 



L' installation representee a la figure l comprend un 
certain nombre de capteurs de presence 1, montes dans 
les lieux de passage les plus frequents et les plus re- 
presentatifs du logement occupe par la personne A a 
surveiller. Deux de ces capteurs seulement ont ete re- 
presentes, mais leur nombre pourrait bien entendu etre 
superieur. Ces capteurs sont relies a une unite logique 
de traitement ULT 2 a travers une interface entree 
sortie E/S. L'ULT. 2 comprend un processeur 21, une 
horloge 22, une memoire vive 23, une memoire de sauve- 
garde 24 de type EEPROM et une memoire morte 25. Par 
son interface E/S, 1'ULT 2 est reliee, d'une part, a un 
module transmetteur tSlephonique 3 et, d' autre part, a 
une alarme sonore 4 situSe chez un voisin de A. Le mo- 
dule transmetteur tSlephonigue 3 comprend une interface 
telSphonique 31 et une interface de programmation 32. 

L' installation comprend en outre une alimentation elec- 
trique 5 et un commutateur 6 permettant d' interrompre 
le fonctionnement de 1' installation de surveillance en 
cas d' absence de A et, eventuellement, de commuter 
1' installation .sur un fonctionnement en alarme "intru- 
sion" . 

Les capteurs 1 sont de type infrarouge, ultrasonique ou 
autre. La liaison par cSble a l'ULT 2 pourrait etre 
remplacSe par une liaison radio. 

Dans l'ULT 2, la memoire vive 23 joue le role d'un com- 
pteur enregistrant le nombre de deplacements dStectes 
par les d€tecteurs 1 et considered comme tels par 
l'ULT. 

L' interface telephonique 31 permet de programmer l'ULT 
2 a distance et 1' interface de programmation 32 de pro- 
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grammer l'ULT 2 en local. 

La memoire EE PROM 24 permet de sauvegarder les donnees 
en cas de coupure de couranc d' alimentation . 

L'ULT 2 est en outre munie d'une horloge temps reel 22 
permettant de d£clencher 1 ' avertissement ou 1' informa- 
tion d'un certain nombre de personnes B selectionnees a 
partir de plusieurs messages prealablement enregistres 
ou synthetises. L' interface telephonique 31 assure le 
declenchement d'une alarme ou la diffusion d'une infor- 
mation par l'ULT 2 et, dans 1' autre sens, permet 1' in- 
terrogation a distance de l'ULT 2 par l'une des per- 
sonnes B. 

Mode d'apprentissaae. 

Af in de lancer un avertissement ou de*clencher une 
alarme a bon escient, il s'agit, pour l'ULT 2, de 
connaltre les habitudes de deplacements de A. A cet 
effet, trois solutions sont possibles, qui peuvent etre 
toutes trois disponibles sur 1 ' installation. 

La premiere solution consist e a introduire manuellement 
dans l'ULT 2 une consigne correspondant au nombre moyen 
suppose de passages de A devant les capteurs 1. Cette 
valeur X peut etre introduite localement par 1' inter- 
face de programmation 32 ou a distance a partir d'un 
clavier telephonique. On introduira egalement I'heure 
courante H, les heures d'appel des personnes HI, H2, H3 

des personnes Bl, B2, B3 , les numeros de 

telephones de Bl, B2, B3 1 ' enregistrement d'un 

message d' avertissement et une valeur de la diminution 
acceptable d'activite de A, par exemple 20%. 
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La deuxieme solution consiste a compter le nombre de 
deplacements detectes sur une periode fixe, 24h ou un 
multiple de 24 h, dans l'exemple considere, ce nombre 
de deplacements etant representatif de l'activite 
normale journaliere de A. I/ULT 2 fonctionne alors tout 
d'abord en mode d' apprentissage dont le logigramme est 
represent^ a la figure 2. 

Dans ces deux solutions, le systeme sera plus reactif 
si l'heure de d€but du comptage des passages correspond 
a l'heure HI d'appel. En effet, apres un comptage sur 
24 heures, une alarme pourra etre eventuellement 
declenchee aussitot. 

Les symboles utilises dans ce logigramme ont la signi- 
fication suivante : 

H : heure courante 

HI : heure d'appel 

C : nombre de deplacements comptes, c'est-a-dire etat 
du "compteur" (memoire vive 23). 

Ch : chronometre temps reel (incrementation automat i- 
que) cadence* par l'horloge 22. 

D : heure du dernier mouvement detecte 

X : nombre moyen de deplacements comptes sur une pe- 
riode determined, c'est-a-dire par unite de temps, en 
mode apprentissage . 

Y = X - N % : valeur de consigne, c'est-a-dire nombre 
de deplacements comptes en dessous duquel une alarme 
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et/ou un avertissement doit etre declenche . 

La troisieme solution consiste a compter en continu sur 
une periode -illimitee, le nombre de passages de la 
personne A devant les capteurs . Dans ce cas, l'ULT 2 
doit pouvoir simultanSment travail ler en mode analyse 
et surveillance. Cette solution sera par consequent 
decrite plus loin en relation avec le logigramme de la 
figure 5 . 

Dans le mode d' apprentissage selon le logigramme de la 
figure 2, l'ULT commence a compter lorsque H - HI. X, 
Y, C et Ch sont mis a zero. Alors commence le comptage 
des deplacements . Le top depart du comptage peut £tre 
donne soit localement par appui sur une touche, soit a 
distance par appui sur une touche telephonique ou mieux 
encore il peut etre programme" . 

Af in de ne pas prendre en compte deux deplacements si A 
reste quelques instants immobiles en face d'un capteur, 
une attente de 3 0 secondes est introduite aprSs chaque 
incrementation du compteur. 

Lorsque le chronom&tre Ch a atteint 24h ou un multiple 
de 24h, l'ULT enregistre la valeur X = C. A partir de 
X, le processeur calcule Y, par exemple Y=X-20%, et 
enregistre cette valeur de consigne dans la memoire 23. 

Mo<te'fl'mfl3iYBe et tie guryeiUance oy ti' information 

Une fois 1 ' apprentissage termini, l'ULT passe en mode 
d' analyse et de surveillance. Le logigramme de ce mode 
est repre" sente a la figure 3 . Le programme represents 
s'enchaine avec le programme represents a la figure 2. 
Le comptage des deplacements s'effectue comme dans le 
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mode d'apprentissage: Si C est superieur ou egal a Y a 
la fin de chaque p6riode de 24h, le programme reboucle 
par Ch = H - HI pour le reetalonnage du compteur. Si C 
est infSrieur H Y ( un programme d' avertissement ou 
d'alarme est initialise par le biais du flag 
"avertissement". 

En mode d' information, une information reguliere et 
systSmatique est envoyee a B, comme indique* par le re- 
change en trait interrompu. On distingue, par exemple, 
trois niveaux d' activity, soit : 

- activite normale si 0,8 X < C < l,2X 

- activite trds rSduite si C < 0,5X 

- activite* except ionnement 61evee si C > 2X. 

Mode d ' ave r t i s s ement 

Le logigramme de ce programme est represent e a la fi- 
gure 4. Ce programme se dfiroule en parallele au pro- 
gramme d' analyse et de surveillance. 

II est rappele que Bl, B2 ... Bn designent des person- 
nes auxquelles un avertissement est envoye* par tele- 
phone et que HI, B2 , . . .Hn designent les heures d'appel 
respect ives de ces personnes. 

Bl est premierement appele. Si Bl ne repond pas, B2 est 
appelS a H2 et ainsi de suite. Si Bn ne repond pas, 
1' installation attend a nouveau HI pour rappeler Bl . 

Mode d'apprpnMggaae , ri' analyse Pt Hp surveillance, 

Comme il a ete indiquS plus haut, 1' apprentissage peut 
se faire par comptage en continu sur une duree 
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illimitee. Cet apprentissage continu a pour avantage de 
prendre en compte les evolutions lentes du comport ement 
de A, qui ne sont pas forcement un signal d'alerte, et 
de corriger ainsi periodiquement la valeur de la 
consigne . 

Le logigramme du f onctionnement de l'ULT selon ce mode 
d' apprentissage est represents a la figure 5. Comme 
1' apprentissage est continu, l'ULT doit etre capable de 
fonctionner simultanement en mode d' analyse et de 
surveillance . 

On trouve de nouveaux parametres dans ce logigramme, a 
savoir : 

J : nombre de jours depuis le debut de 1' apprentissage. 

C(J) : valeur finale du compteur pour jours J. 

Le programme commence par la mise a zero de X, Y, C, Ch 
et J. L' instruction " avert issement" (figure 4) est mise 
sur "faux". L'ULT commence a compter a partir de HI. Le 
comptage se fait comme dans le logigramme de la figure 
2. 

A la fin d'une periode de 24h, si C est supexieur ou 
egal a Y, l'ULT memorise la valeur finale du compteur 
au jour J et calcule chaque jour la valeur X = (X. J + 
C)/(J + 1) qui reprisente le nouveau nombre de deplace- 
ments normal, tenant compte des dernieres 24h de la 
per sonne A. Un compteur de jours est increments. La 
valeur Y egale X - N % est calculee et memorisee. 

Le compteur est mis a zero, le chronometre est r§eta- 
lonne (Ch= H-Hl) et le programme d' apprentissage. 



J VIMU7»VVVVU 



12 

d' analyse et de surveillance reboucle . 

Dans le cas d'une information reguliere B est informe, 
comme indique en trait interrompu. 

Parallelement , si C est inferieur a Y & la fin des 24h, 
le programme d' avert issement (figure 4) est initialise. 

De maniere ol suivre les evolutions lentes du comporte- 
ment de A, l'ULT peut ne memoriser que X mois (par de- 
faut , six mois) . 

Si on considere non representatives les absences de A 
et les visites chez A, l'ULT peut volontairement et par 
tranche de temps determinee (typiguement un mois) ne 
pas prendre en compte les trois jours ou il y a eu le 
plus de deplacements et les trois jours ou il y a eu le 
moins de deplacements, de maniere a s'afranchir ainsi 
des cas de visites ou d' absences. Le logigramme de la 
figure 5 pourrait §tre aisement complete par ces fonc- 
tions supplementaires . 

Mode d' interrogation a distance 

Les valeurs X (eventuellement egalement X - 1, X - 2, X 
- 3) , N, Y, H, HI, H2 f H3 C, les numeros de tele- 

phone des personnes B et l'heure du dernier deplacement 
de A devant son capteur sont memorises par l'ULT dans 
la memoire de sauvegarde 24 en cas de coupure du sec- 
teur et peuvent etre connus par toute personne B par 
interrogation a distance, selon une procedure classique 
et connue. L' interrogation de l'ULT a distance se fait 
bien entendu sans que A le sache, c'est-a-dire sans 
sonnerie de telephone. En cas d'appel d'une personne B, 
le module 3, travaillant en repondeur, diffusera tout 
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d'abord un message du type "si vous voulez connaicre 
les parametres du systeme, appuyez sur la touche * " . 

Le logigramme du fonctionnement en mode d' interrogation 
a distance est represente a la figure 6. Ce programme 
se deroule parallelement au programme d' analyse et sur- 
veillance . 

9 represente l'Stat d'un chronometre en temps reel. 

Si B appelle A, 8 est mis a zero. Si la touche * chez B 
est pressee avant que 9 egal 2 secondes, B est relie & 
l'ULT 2. Si B ne presse pas la touche *, la sonnerie 
est declenchee chez A pour une conversation normale. 

Par sequences d'appui sur les touches de son clavier 
t£lephonique et, le cas echeant avec l'aide de la syn- 
thase vocale, par des proced§s connus, B peut connaltre 
et modifier les valeurs X, N, Y, H, HI, . Bl . .., C, 
D, J. 

Par une programmation adequate, l'ULT peut assurer des 
fonctions comp lament ai res . 

L'ULT peut ainsi avertir la personne B sans attendre 
l'heure Hi, afin d'offrir une meilleure reactivite du 
systeme. L'ULT peut ainsi etre programmed a distance 
par B, de telle sorte qu'elle soit tout de suite pr6- 
venue si aucun mouvement de A n'est detects dans une 
certaine tranche horaire, par exemple entre 6h et 9h. 

En outre, pour etre certain de ne pas deranger B pour 
rien, l'ULT pourrait Stre programmed de telle sorte que 
la sonnerie du telephone de A est dSclenchee avant 
d'appeler B. Ainsi, A est incite 1 a passer devant un 
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capteur, ce qui a pour effet d'arreter la sonnerie chez 
A et d'eviter de deranger B s'il n'y a pas d'urgence. 

La figure 7 repr6sente le logigramme pour le cas d'une 
progr animation de l'ULT destinee a informer B si aucun 
mouvement de A n'est detecte entre El (par exemple 6h) 
et E2 (par exemple 9h) . 

9' designe l'etat d'un second chronometre en temps 
reel. "Alerte" designe ici un flag d'alerte. Le pro- 
gramme teste d'abord l'etat du chronometre. 

Si la valeur du chronometre Ch est egal a El - HI, il 
est El et le flag "Alerte" est mis a 1. Le programme 
scrute les capteurs. S'il y a detection de mouvement, 
le flag d'alerte "Alerte" est remis a zero et il n'y 
aura pas d' avert issement . Si aucun mouvement n'a ete* 
detecte a l'heure E2 (Ch « E2 - HI), la sonnerie chez A 
est declench£e et le chrono 8' est mis a z€ro. Tant que 
&' est inferieur ou e*gal a 30 secondes, les capteurs 
sont scrut^s. Si un mouvement est dStecte, la sonnerie 
de A est arreted et le programme se termine. Si aucun 
mouvement n'est detecte, le programme reboucle jusqu'a 
la fin de la piriode 8' . Lorsque G' depasse 30 secon- 
des, la sonnerie chez A est arritee et la personne B 
est alertSe. 

L' installation posse*dant tous les elements materiels 
n€cessaires £ un systdme d'alarme classique, c'est-a- 
dire d'alarme en cas d' intrusion en 1' absence de A, un 
fonctionnement en alarme "intrusion" peut etre facile- 
ment prevu. A cet effet, il suffit d' introduire un cri- 
tere "absence /presence" permettant de select ionner 
soit 1' utilisation en analyse des deplacements , soit 
1' utilisation en alarme intrusion. Les capteurs utili- 
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ses en mode alarme intrusion peuvent etre les memes que 
ceux utilises en mode analyse des deplacements , mais il 
est egalement possible de prevoir un capteur specifique 
pour le mode alarme "intrusion''. 

En mode alarme " intrusion" , les programmes decrits pre- 
cedemment peuvent continuer £ toumer, la fonction 
alarme "intrusion" etant geree par d'autres programmes. 



HI/ / 
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REVENDI CATIONS . 

1. Proc§de de surveillance de personne dans une habita- 
tion au moyen d'au moins un detecteur de mouvement, ca- 
racterise en ce qu'on mesure , par comptage, la frequen- 
ce de ses deplacements . 

2. Precede de surveillance selon la revendication 1, 
caracateris£ en ce qu'on compare la frequence mesuree a 
une valeur de consigne et qu'on emet un signal d'alarrae 
lorsque la frequence mesuree est inf erieure a la valeur 
de consigne. 

3. ProcSde de surveillance selon la revendication 1, 
caracterise en ce qu'on envoi, de facon reguliere et 
systematique, une information representative de la fre- 
quence mesurSe. 

4. Installation de surveillance de personne dans une 
habitation au moyen d'au moins un detecteur de mouve- 
ment (1), caracterisie en ce qu'elle comprend en outre 
une unite logique de traitement {2) comprenant : 

- un compteur de deplacements (23) comptant et mesurant 
le nombre de deplacements detectes, 

- une memoire (24) dans laquelle est memorisee une 
consigne exprimie en nombre de deplacements par unite 
de temps, 

- un comparateur (21) comparant le nombre de deplace- 
ments comptes avec la valeur de consigne, 

- des moyens d' emission (3) d'un signal d'alarme lors- 
que le nombre de deplacements comptes est inf§rieur a 
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la consigne, 

- des moyens d' introduction (32) d'une consigne et, 

- des moyens d' interrogation (31) a distance de 1' unite 
logique de traitement . 

5. Installation selon la revendication 4, caracterisee 
en ce que 1' unite logique de traitement comprend un 
processeur programme de maniere a fonctionner selon les 
modes suivants : 

- un mode d' apprentissage, 

- un mode de surveillance et d' analyse, 

- un mode d' avert issement et 

- un mode d' interrogation. 

6. Installation selon la revendication 5, caracterisee 
en ce qu'en mode d' apprentissage, 1' unite logique de 
traitement compte le nombre de deplacements sur une 
periode determin£e et calcule la consigne a partir de 
ce nombre de deplacements. 

7. Installation selon la revendication 5, caracteris§ 
en ce qu'en mode d' apprentissage, 1' unite logique de 
traitement compte le nombre de deplacements en continu 
sur une dur£e illimitee, calcule le nombre de deplace- 
ments par unite de temps, par exemple 24h, et calcule 
et la consigne a partir de ce nombre moyen, 1' unite lo- 
gique de traitement etant capable de travail ler simul- 
tanement en mode d' apprentissage et en mode de surveil- 
lance et d' analyse. 




5 



WO 97/JS697 



PCT/IB97/00006 



- 2/7 - 

FIGURE 2 



( D6but ) 



<! 



JT] 



x = 


0 


Y» 


0 


C» 


0 


Ch 


= 0 



£h=»24 heuresT> 



Scrutation des 
entries capteurs 



Avertissement = Faux 
Y=Y-N% 



D6tection d'un mouvement ? 



( Suite ) 



[>=H 
OC+T 



^ 

Attente de 30 secondes 



- 3/7 - 

FIGURE 3 



( Suite y 



C = 0 
Ch « H-H1 



Q<Ch«24 heures ?> 



Scrutation des 
entrfies capteurs 



p<Eri> 



Avertissement = Vrai 



Detection d'un mouvement 



Ch=H-H1 



D=H 
OC+1 



Attente de 30 secondes 



WO 97/25697 



PCT/IB97/00006 



FIGURE 4 ( D6but ) 

< 

^_ 

<^Avertissement = Vrai 



Appel B1 



Y 

Q< ^B1 r6pond 
Attente de H2 




Appel B2 


> 


f 



B2 rfepond ?^>- 



Attente de Hn 



Appel Bn 



Bn 



r6pond ?^>- 



> 


f 




Attente de HI 







Avertissement « Faux 




f 



(JED 



5/7 - 



FIGURE 5 




< ^H=H1 ?^ Q 



p<Ch-24 heures ?> 



Scrutation des 
entries capteurs 




Detection d 
mouvement 



D=H 
OC+1 



Avertissement = Vrai 



Memorisation de C(J) 

X=(X*J+C)/(J+1) 

J-J+1 

Y=X-N% 



Attente de 30 secondes 



C=0 

Ch=H-H1 



WO 97/25697 



PCT/IB97/00006 



- 6/7 



FIGURE 6 



( D6but j 



Reception d'un appel de A 



e=0 



Le systdme d6croche 
avant la premifire sonnerie 



Diffusion du message d' invitation 

a connattre les param&tres du systfeme 




Appui 



e<2 secondes ? 



?>Q 



> 


f 


Interogation et/ou modification 
des paramgtres du systtme 



Declencher la sonnerie 
chez A 



v 



.E1-H1 ?^>~^ 



Alerte=Vrai 



Scrutation des entrees 
des capteurs 

i 



Detection d 
mouvement 



<?< 







Alerte 


=Faux 



Alerte=vrai ? 



Attente de 
Ch-0 



Mctencher la sonnerie 
du t6lfiphone chez A 

i 



e'«o 



e'^Osecondes 



> 



Scrutation des entrees 
des capteurs 



Arrfrter la sonnerie 
chez A et alerter 
la personne B 




Detection d 
mouvement 



Arrfiter la sonnerie 
chez A 



c 



: in ^ 



INTERNATIONAL SEARCH REPORT 



naaooal Appticason No 

PCT/IB 97/0QQ06 



A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER 

IPC 6 G08B21/00 



According to IntcmaOond Patent Clamficattott (IPC) or 10 both national data fi cation and IPC 
B. FIELDS SEARCHED 



Minimum documcnUQco lurched (dun&ca&oo system followed by dacaftcaoon symbols) 

IPC 6 GG8B 



Documentation lurched other than rnimmum docunwtteoon to the extern thai rucri documents ire included in the fields searched 



Electronic <UU base consulted dunni 4m mtcmauooal search (nam* of datt base ud, *here prtcttcal. search termi used) 



C DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Category * Gtaaon of document, widt indicakon, where appropriate, of the relevant pasuces 



Relevant to data No. 



GB 2 179 186 A ( LI FEGUARD SYSTEMS) 25 
February 1987 
see abstract 

US 5 157 378 A (L H. STUMBERG) 20 October 
1992 

see abstract 



1-7 



1-7 



□ 



Further documents an licuri in tw c 



'A* doaai»eiU drtnm* Cw tencral nau <rf 0* art which is not 

considered to be of particular idevance 
*E* cariicr document but published on or after the ia Um i fto aa t 

fling data 

*L' document which may throw doubts on jmonty claizofs) or 
wench is bled to catahttan the DUbttcaaon data of another 



T" law* docunvmpubhahed after the mtemttorul filmf data 
ot pnonty date and not in conflict with the apj^caacm but 
ated to ttnecmand me principle or feeory underiymi tic 



<« 

'O* dorumrnt rafarrof to an oral dudoaure, us*. exhibition or 



*P* doasmcnt published pnar to 

later than die priority datt claimed 



of particular rdcraocr. the dauaad invenm 
comotrctJ oovd or cannot be cons^eradto 
» inventive rtep when ths documeot u taken alone 

Y* doasmcnt of particular relevencr, tha c 

cannot be considered to mvotve 

do cumen t is combined with one or nn ww» • 
meats, each ffwntiTUtion boat otmom to a pcraon dalkd 
mtbtarc 

A* doewnent member of Q» same patent family 



Dace of the actual conateodn of the ii 

7 March 1997 



Date of cneuin*; of (he wtemaoonal atarch report 



1 8. 03. 97 



Name and mailing address of the ISA. 

European Patent Office. P.B, 5111 Patcotlaen 2 
NL • 1210 HV RiEtwijk 
Td.<* 31-70) 340-2040, Tk. 31 631 cpo ni. 
Fax (+31-70) 340-3016 



Auttamxad officer 

Sgura, S 



Form PCT/ttA/210 (mcmU UmM) {htXf M2) 



Information on patent firmly members 



PCT/IB 97/06006 



Patent document 
cited in search report 



Publication 
date 



Patent family 
member(i) 



Publication 
date 



66 2179186 A 
US 5157378 A 



25-02-87 
20-10-92 



NONE 



AU 
All 
CA 
EP 
JP 
W0 



649938 B 
2414292 A 
2093143 A 
0551496 A 
6504154 T 
9303465 A 



02-06-94 
02-03-93 
07-02-93 
21-07-93 
12-05-94 
18-02-93 



Form PCT/tSA/lli uwunt funtfy (Juty 1993) 



RAPPORT DE RECHERCHE TPTERNATIONAI-E 



■Airtt Lm*m*Oo**l< So 

PCT/1B 97/0G006 



A. CLASSEMENT DE L'OBJET OE LA DEMANDE 

CIB 6 G08821/OG 



Scion U du»flaaoo iftumiaontU da trcwq (CIS) ou « U f«> idon I* ctunficinon n*aon*lt <t U CIB 



8. OOMAINE5 SUR L£SQUELS LA RECHERCHE A POUTS 



OocumtauQoa mmnuic coruUUx (lycum* de cUcafcAOoe mm da lymbdcj dt cliucnaM} 

CIB 6 G08B 



Documentation contuittc sun que I* docujxxnuaon aunimlc <Uni U mewrt ou c« documtacf rtlcvtnt du domnnci «r laqurfa • pan* U rrdxrd* 



But dc danotcs ekemraque cstuulttt au coun dt U rethatne tnumuanalc (Dam dc U baac dc domaca, ct a cda at rubuett, terms dc rt Acrtfcc 

uatua) 



C DOCUMENTS CONSIDERED COM ME PERTINENTS 



C«U{cnc ' Idtaaficatton dci docigncno cnta, awe, k cu «fa**r*, 1'tadicsaoa da pAnajcs ptreocma 



GB 2 179 186 A (LIFEGUARD SYSTEMS) 25 
Fevrier 1987 
voir abrege 

US 5 157 378 A (I. H. STUMBERG) 20 Octobre 
1992 

voir abrfigfe 



1-7 



1-7 



[""[ VctUmmm cadrt C pour ia An <* U luu dci Inir^^n fx"| 



'E* i 
'L* < 

*0* 
*P* i 



ft fcui i*d*tW da U tarfcajqna. ooa 



a icttnaw, hum pubtoa 4 la da* da depot inttnaaoi 

* pouv— * icur uw dot aw an* wifirahnn da 
ou «*t pour mauiii • 1* dan da puWnMm aTiaM 
ur um ram apadala(adat •ulnday^a) 
at rtfaraM a um Avutfaooa onftt, A no. —tar. A 
urn autcmt aura aaoycas 
puMU avaot U data dt dapot atari lanaaJ, owua 
a U data da pnonta i r va n dta u at 




1 051 fail part* da ta mm Camilla da brawn 



Daw a laqucBa U rtdurdw, infttnaainaula a «* «ffiit»cmtan trtatdi 



7 Mars 1997 



• ladoaaanooB chart* * u 
Odlct Europe** do Bmn *\a\. SM 
NL • 2210 HV Ritm» 
Td. < + 11-70) 140-20*4 Tx 31 ASl cposJ, 
Fax (♦ Jl-70) MOOOtt 



Data ft apart rlga rt» *»tatm aaopoit dt ncwrtiw uaaoaaaa 

18.03.97 



Sgura, S 



Fmr«umi PCT/UAntt (i 



■ffaMiM Iff]) 





i*. 4ux mcmb 


ra dc (unites ic tarrvco 


1 PCT/1B 97/00006 


Document brivel c 
&u r&pport dt rechtr 




Due dt 

publicition 


Mcmbre(i) de 1* 
lunik dt br»wi(«) 


Dile dc 

publication 


6B 2179186 


A 


25-02-87 


AUCUN 




US 5157378 


A 


20-10-92 


AU 649938 B 
AU 2414292 A 
CA 2093143 A 
EP 0551496 A 
JP 6504154 T 
WO 9303465 A 


02-G6-94 
02-03-93 
G7-G2-93 
21-07-93 
12-G5-94 
18-02-93 



PCT/ISA/ll* (hmh tumUkm «t kiwv) 0"**« '*"> 



